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活動の目的
宇宙エレベータークライマーを作成し，競技会に出場する

宇宙エレベータークライマーとは
気球にテザーを吊るし，そのテザーを昇り，降りを行うロボット
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–制御用プログラム

•外装
全体 ム

装

マイコン

–全体のフレーム
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