
マイクロ相撲ロボットの製作
T09MI001 青山浩貴 T09MI021 五味瞭汰 T09MI025 末木凛太郎 T09MI035 中村亮太
T09MI038橋本彰太 T09MI049若菜祥吾 T09MI050渡辺悟 T09MD11 大橋明生

・このプロジェクトではマシンの設計から基板の作製までを自分たちで行い，
3月中旬に開催される「国際マイクロメカニズムコンテスト」の相撲マイクロ

T09MI038 橋本彰太 T09MI049 若菜祥吾 T09MI050 渡辺悟 T09MD11 大橋明生
T08MI003 伊藤紀貴 T08MI015 小林雅人 T08EE016 川崎永人 T08EE036 藤牧拓郎
指導教員 寺田英嗣

メカニズム部門へ出場し，優勝を目指す．

・競技説明

直径200mm，厚さ10mmのプラ
スチック板の上に右図のように模
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ック板 図 う 模
様をつけたケント紙を貼ったものを
土俵とし，相手を土俵外に押し出す
（落とす）か，ひっくり返す（横転させ
る）と勝ちとなる競技である．
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・マイクロ相撲ロボット

大きさ ：20×20×30mm以内
重さ ：45g以下

コントローラー

リチウムポリマー電池 基板
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